
Perturbations thermiques Compensation thermique

Balancier bimétallique coupé idéal 

Perturbations thermiques du système balancier - spiral

Balancier bimétallique à vis à serge coupée - Maximum de sensibilité

Référence :D:\Résonateur (TE)\Data\Coef_thermiques.mcd(R)

Chronomètre - Balancier bimétallique à vis à serge coupée

Référence :D:\Résonateur (TE)\Data\Chronomètre.mcd(R)
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Rayon de courbure et coefficient de dilatation de la soudure en fonction de
la température
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